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Trzewiki robocze ACTIV bez podnoska 39
S1141-39 SCHMITH

Cena brutto 159,21 zł

Cena netto 129,44 zł

Dostępność Dostępny

Czas wysyłki natychmiast

Numer katalogowy S1141-39

Kod producenta S1141-39

Producent Narzędzia SCHMITH

Opis produktu

Trzewiki robocze Schmith ACTIV S1141 (bez podnoska)

Trzewiki robocze z serii ACTIV, model S1141, przeznaczone do użytku zawodowego w warunkach niewymagających ochrony
palców stopy. Konstrukcja obuwia została zaprojektowana z myślą o ergonomii pracy i cyrkulacji powietrza. Model ten nie
posiada podnoska ochronnego, co wpływa na jego obniżoną masę. 

Kluczowe parametry techniczne:

Cholewka: Wykonana z naturalnej skóry welurowej, materiału o właściwościach oddychających.
Podeszwa: Dwukolorowa, wykonana w technologii podwójnego wtrysku z materiałów TPU/PU (termoplastyczny
poliuretan / poliuretan). Zewnętrzna warstwa TPU charakteryzuje się odpornością na ścieranie, a wewnętrzna warstwa
PU odpowiada za amortyzację.
Odporność na poślizg: Podeszwa spełnia wymagania najwyższej klasy odporności na poślizg SRC (testowana na
podłożu ceramicznym z laurylosiarczanem sodu i na podłożu stalowym z glicerolem).
Wnętrze: Wyposażone w technologię ATF (Anti-Transpiration Footwear), której zadaniem jest ograniczanie
rozwoju mikroorganizmów i utrzymanie świeżości.
Widoczność: W konstrukcji zastosowano elementy odblaskowe 3M w celu poprawy widoczności użytkownika w
warunkach ograniczonego oświetlenia.

Zastosowanie: 

Obuwie przeznaczone do prac w logistyce, magazynowaniu, transporcie, lekkich pracach montażowych oraz w branży
usługowej, gdzie nie jest wymagana ochrona palców przed uderzeniami, a priorytetem jest przyczepność do podłoża i komfort
wielogodzinnego użytkowania. 
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